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Type: VMAX160
Quantité: 1
Rowa Vmax® 760 - 1 Position Entrée: Fagade
9.88 x 1,65 x 3,52m < Nb Téte de Ceuillette: 1
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Nb tapis entrée: 1
Hauteur: 3500
Longueur; 9822
Largeur: 1630
Prépa. 2éme Téte: Qul
Décalage de Seuil: Non
Intégration Pilier: Non
Type de Sortie: Tapis Interne
Nb Sortie Technique: 1
Nb Sortie Directe Robot: 1
Empreinte au Sol: 18,60 m*
Poids: 557 Kg/m?

Type: Easyload

- Quantité: 1
Longueur Buffer: 3000
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Type: Convoyeur

ﬁ 1554 Nb Sorties Utilisateurs: 6

N Nb Convoyeurs: 3

....w Lg. totale Convoyage: 15,60 Ml

Ry Nb Déviateur Mobile: 4

M“ Nb Déviateur fixe: 3

NL | Nb Spirale: 3
2l N 1 v ; Ht Totale Spirales: 4,20 MI
1 N_ m -> MQM &— mw Nb Ascenseur: 0

m;_ AN m Ht Totale Ascenseurs: -

___“,_ ! Nb Armoire Froid: 0

X Pneumatique: Non
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Charge au Nb de pleds Robots indicatlond 1d " .. hwm EOU\:QN.M. mmv~mm Q@ wﬁm—\mm.
Palds Totai en Charge iy 1 poids wu . 0, .
sol Répartie Total Portours | polnconnement ! pleds QJN:ON.M mw caisses mosw NOQN.N.:M
___1x ROWA VMAX 8 744Kg s57Kgm? 2 2 g 'é 1
TSz |  masoo | vien ] par l'établissement
TOTAL = 8 74 5570g it
Bysieme Achervnament des Bolles Polds au __..;.oansm—._:wu_..o ﬂFE Poids total O auc _J €
3 x CONVOYEUR(S) S04 pour 2M + 15KgM 15.60m 328Kg _
3 x SPIRALE(S) 0.50Kg/Segment H:4,20m 14Kg 28 Segments
DEVIATEUR MOBILE 45° THg 4 28Kg *
DEFLECTEUR FIXE 1,5Kg 3 4.5
o — : \|@
: ! Polds Unitaire Vafeur Polds total oy “
EABYLOAD 350K 1 250Ky Poie  JUCT Toulouse (ONCOPOLE) Nt \ARS
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on bispensatio g Courant Puissance Unitaire | Puissance Calorifique R Puissance Totale Puissance Calorifique | Puissance Protection contre les
ale Voltage Fréequence Electrique | %sorbéeencharge |  restituée Unitaire Quantité |, rbée en charge Totale Restituée MAX courts-circuits - SCCR

ROWA VMAX| Mono 230V~ 50Hz 16A 800W 500W 1 B800W 500W 3600 VA 6 kA
EASYLOAD Mono 230V~ 50Hz 6A 210W 500W 1 210W 500wW 3600 VA 5 kA
CONVOYEUR (15,6Mi) Mono 230V~ 50Hz 0,5A 400W %) 1200W 3600 VA B kA
DEVIATEUR MOBILE) Mono 230V~ 50Hz 0,3A 25W 4 100W 360C VA 6 kA

Total des Puissances = 2 310w 1 000W
it HY7= £ 1 1 x Alimentation Electrique pour }s Rowa Vmax:
t Om _ﬁ_ O : Q mm m q.—.._<mmm m —mo.ﬂ—-_n C mm Alimentation Ee:ewznuo 230V /50 Hz 16A (NYM - J 3Gx2,5 ou équivalent), cAble RO2V avec 5M de [\ Les

avec une en triphasé nécessitent la présence du neulre.

Tous les cédbles doivent avoir suffisamment de longueur
{environ § métres lovés) & partir de la position requise,
avec une arrivée par le sol ou par le plafond.

Les arrivées des céblages doivent étre installées

avant la machine.
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Préevotr un disjoncteur différentiel 360mA + Disjoncteur 16A - Courbe C
La boucle dimpédance au point de connexion ne doit pas &tre sup2rieure & 0.950.

1 x Liaison pour la télémaintenance

Vous devez avoir une connexion intemet dans la PUI qui sera utiisée par Rowa. Cette cannexion doit dtre de type ADSL/DSL, et permettra
Iétablissement d'un tunnel VPN de type PPTP et Ipsec, avec une bande p je de 2.2Mbps et et une bande
passante minimale garantie de 512 Kbps, un port TCP 80, 25, 443 ou 10000 modem / routeur sera
exclusivement affecté & Rowa. Le transfert de données via le port TCP attribué doit dtre libre & la fois pour les acces entrants et sortants. Dans le
cas ol |a connexion a été partagée, puis intégré & celui présent dans la pharmacie, vous devrez fournir & Fentreprise Rowa une adresse 1P
publique, 1 cable UTP dait &re pase & partir du paineau de raccordement (baie de brassagel au point dans la PUI de connexion des machines et
terminé avec un connecteur RJ45 femele.

1 x Liaison de Terre équipotentielle:

Intégration 4 fa fisison équip du 1a section le doit étre au

de 10 mm2 Cu., etrégime de neutre TN-S

1 x Alimentation Electrique pour le systame de convoyage:

1x Alimentation monophasé 230V / 50 Hz 16A (NYM - J 3Gx2.,5 ou similaire), cable RO2V,
Prévoir un disjoncteur ditférentil 300mA + Disjoncteur 18A - Courbe C

Les avec une ali fon en triphasé itent a présence du neutre,

2 x raccordements pour PC Interface P.1.C. {ordinateur et Switch Ethernet) + PC SmartLink:
6x Prises 230 V/ 50 Hz 16 A (NYM-J 3 x 2.5 ou équivalent)

Disjoncteurs : 2 x type B 16 A avec un disjoncteur différentiel Fl 25 A 30 mA

Des prises femefles sant nécessaires a la fin du cable

Co céble dot comporter une longueur excédentaire da 6 M par rapport & son point damvie (sol ou piafond)

2 x Liaison pour raccordement réseau LAN:

Afin d'établir une liaison avec le servuer WMS de Ia PUL, Il est nécesanire d'installer une liaison informatique au moyen de 2 cables UTP
RJ4S/RJ45, Cat SE mi relié di du robot vers le serveur WIS, ou de la bale de brassage vers le robot.

1 x raccordement du poste de travail : (Conseillé et fourniture CH)
Prévoir prés du sol un bloc pour chaque poste informatique comprenant au minimum:
- 2% Prises 230 V/ 50 Hz 16 A (NYM - J 3 x 2.5 ou équivalent) - Les prises sont necessaires a la fin du cable
Disjoncteur . type B 16 A avec un disjoncteur différentiel Fi 25 A 30 mA
-1x Pnse Réseau RJ45 femelle pour une liaison avec le réseau intranet de I'hbpital
-1x Meuble pour poser le poste informatique utilisateur
1 x raccordement de 'imprimante réseau : (Consaeillé et fourniture CH)
Prévoir prés du sol un bloc pour chaque poste infol ique comp. tau :
1x Prises 230 V/50 Hz 16 A (NYM - J 3 x 2.5 ou équivalent) - Les pnses sont nécessaires & la fin du cable
Disjoncteur - type B 16 A avec un disjoncteur différentiel FI 25 A 30 mA
-1x Prise Réseau RJ45 femelle pour une liaison avec le réseau intranet de I'hdpital
-1x Meuble pour poser limpnmante réseau

1 x Alimentation Electrique pour Easyload:
1x Alimentation monophasé 230V / 50 Hz 16A (NYM - J 3Gx2,5 ou similaire), cAble RO2V.
Prévoir un disjonctaur différentil 300mA + Disjoncteur 16A - Courbe B

Les avec une en trphaze la présence du neitre,
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